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専門分野 ・制御工学 その特徴 

 
制御系の設計法を理論的考察，シミュレーション，実

験に基づいて開発する． 
 

研究テーマ 

 
１、『劣駆動系の運動制御』

 
２、『入力や状態に制限があ

る制御系の設計法』 

 

その特徴 

1. 劣駆動系（入力の数が運動の自由度よりも少ない系）の姿
勢や振動を制御するための制御器の設計法を理論的考察，

シミュレーション，実験に基づいて開発する． 
2. 入力や状態に制限がある線形制御対象に対するレギュレー
タの設計法を理論的考察とシミュレーションに基づいて開

発する． 

可能な共同研 
究・地域連携

・テーマ・項目：制御系の解析・設計に関する問題，振動制御問題． 
・要望事項： 

可能な科学技

術相談
・項目：制御系の解析・設計に関する問題． 

キーワード 機械システム，制振制御，制御系設計 
＊ 研究のポイント

最近研究した『 劣駆動系の制御問題の例 』を以下に示す． 
 

研究方法：対象の運動方程式と制御理論を用いて制御則を求め，シミュレーションおよび実験で制御則の

有効性を検討する．特に，駆動部の移動制限内で効果的な振動制御を行う点が他の研究に比べ特徴がある．

 図１：鉄棒運動を行う人のモデルで，第二リンクを駆動して，振子全体を振り上げ，さらに，上方で安

定化させるという問題． 

 図２：支点の位置と振子長を変化させて，振子の振動を制振させるという問題． 

 図３：アームの先端にある振子を，アームを制御することによって振り上げ，さらに，上方で安定化さ

せるという問題． 

 図４：質量 mを回転させることによって，台車 Mの振動を制振させるという問題． 
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